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procedures in Riga FIR (M.Lacane, A.Urbahs); 
 NOTAM message regarding uas operation in riga flight information region 

(M.Lacane, A.Urbahs); 
 Structural health monitoring of helicopter bolted and riveted joints by acoustic 

emission method (Urbahs A., Banov M., Carjova K., Fescuks J.). 

4. Aktivitātes „Pētniecības rezultātu rūpnieciskā īpašuma tiesību nostiprināšana” 
ietvaros: 

 Iesniegts starptautiskā patenta pieteikums „Ūdens provju ņemšanas 
paņēmiens atklātā jūrā izmantojot bezpilota lidaparātu”. 

5. Aktivitātes „LARIDAE eksperimentālā 
parauga izstrāde CAM vidē” ietvaros: 

 Izgatavots LARIDAE eksperimentālais 
prototips, 

 Aprobēts LARIDAE dzinējs Thor 45; 

 Veikti LARIDAE lidlauka izmēģinājumi. 

 
Ēkrānšāviņš no programmatūras 

“Mastercam” 

 
LARIDAE konstrukcija pirms 

aplīmēšanas ar karbonu 

6. Aktivitātes „Bezpilota lidaparātu lidojumu 
vienotā Latvijas gaisa telpā metodoloģijas 
izstrāde” ietvaros: 

 Izstrādāts NOTAM ziņojums BLA, 

 izstrādāta BLA lidojumu vienotā Latvijas 
gaisa telpā metodoloģija.  

RTU Projektu pārvaldības departamenta Projektu ieviešanas un uzraudzības nodaļa 
nodrošina sekmīgu projekta administratīvu vadību un sniedz atbalstu projekta aktivitāšu 
īstenošanai. 

Sagatavots un publicēts: 07.09.2015. 

 


