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Jaunakie notikumi projekta

L,Daudzagentu robotizétas intelektualas sistemas tehnologijas izstrade”

2012.gada decembris — 2013.gada februaris

Vienosanas par projekta isteno$anu numurs:
2010/0258/2DP/2.1.1.1.0/10/APIA/VI1AA/005.

Rigas Tehniskas universitates Datorzinatnes un informacijas tehnologijas fakultates Sistému

teorijas un projektesanas katedra sadarbiba ar Latvijas Lauksaimniecibas universitati un SIA , Terra

Virtuala” isteno projektu, kura mérkis ir izveidot jaunu uz daudzagentu paradigmas balstitu vairaku

robotu tehnologiju, kas laus butiski palielinat darba razigumu konkrétu uzdevumu ietvaros.

Atbilstosi iepriek§ izvirzitajiem uzdevumiem un projekta ietvaros planotajam aktivitateém

noteiktaja perioda ir:

Izstradats un implementg&ts robotu atbildibas apgabalu sadales algoritms, kas nem véra
Skerslu izvietojumu telpa.

Izstradats un implementets atbildibas apgabalos un secibas indeksos saknots
algoritms, kas nodroSina secigu atbildibas apgabaliem atbilstoSo uzdevumu izpildi, ar
meérki nodroSinat to, lai kads no atbildibas apgabaliem nepaliktu neapstradats, kad
roboti parvietojas uz citu kartes dalu.

Veikta kartes sastadiSanas, parsitiSanas un attéloSanas mehanisma pielagosana
apjomigam telpam ar izmériem lidz 1 ha.

Uzlabota atrdarbiba ar mérki to pielietot uz mazjaudigiem Intel Atom procesoriem.
Kartes sastadiSanas mehanisma precizitates novertéSana un uzlaboSana.

Markieru mekl€Sanas procediiras realizacija.

Izstradats robotu savstarpgjo sadursmju noteikSanas mehanisms.

Veikti eksperimenti augu aizsardzibas Iidzeklu ietekmes noteikSanai uz robotu

konstrukcijas aluminija detalam.

Sagatavots 2013.g. 28.februarf.



