* X %

SmERAF S

*

* 4 Kk

EIROPAS REGIONALAS
ATTISTIBAS FONDS

EIROPAS SAVIENIBA

IEGULDIJUMS TAVA NAKOTNE

Jaunakie notikumi projekta

»Daudzagentu robotizétas intelektualas sistémas tehnologijas izstrade”

2012.gada marts - maijs

Vieno$anas par projekta TstenoSanu numurs:
2010/0258/2DP/2.1.1.1.0/10/APIA/VIAA/005.

Rigas Tehniskas universitates Datorzinatnes un informacijas tehnologijas fakultates

Sistemu teorijas un projekt€Sanas katedra sadarbiba ar Latvijas Lauksaimniecibas

universitati un SIA ,,Terra Virtuala” Tsteno projektu, kura meérkis ir izveidot jaunu uz

daudzagentu paradigmas balstitu vairaku robotu tehnologiju, kas laus bitiski palielinat

darba razigumu konkr&tu uzdevumu ietvaros.

Atbilstosi ieprieks izvirzitajiem uzdevumiem un projekta ietvaros planotajam aktivitateém

noteiktaja perioda ir:

Pabeigta robota lokalizacijas risinajuma izstrade, kas balstita uz maksligu telpas
markieru vizualu atpaziSanu.

Lai risinajums darbotos efektivi, izstradata programmatiiras arhitektiira, kas
saknota .NET platformas piedavataja funkcionalitaté. Programmatiiras arhitekttra
paredz visu sistému iedalit vairakas neatkarigds programmatiiras komponentgs —
Servera programmatiira, robota vadibas programmatiira un lietotaja saskarné.
Servera un robota vadibas komponentes nodroSina dazadus datu apstrades
servisus, kurus savstarpgji izmanto, ka ari piedava lietotaja saskarnei. Sads
risinajums nodroS§ina programmatiiras darbibas stabilitati, elastibu, ertu izstradi.
Lai risinajums biitu pilnigs, paslaik notiek intensivs darbs pie funkcionalitates, kas
nodroSinas robota pozicijas noteiksu ari tad, kad neviens no markieriem kadu laika
intervalu nav redzams. Papildus tiek veikti darbi sadales, robotu lokalo telpas

karSu apvienoSanas un sist€mas novérosanas funkcionalitates izstrade.



e Turpinats darbs pie agentu mijiedarbibas mehanismiem ar mérki noverst
ieprieks€jos periodos identificétas iespgjas iegiit neoptimalus uzdevumu
sadaltjumus.

e Parveidota daudzagentu sist€éma ietilpstoSo agentu arhitektara, lai biitu iesp&jams
realizét dazadu mijiedarbibas protokolu izmantoSanu vienas sist€émas ietvaros,
vienkarsi noradot izmantojamo protokolu.

e Programmeétaju darba grupas parstavji ir piedalijusies aparatiiras darba grupas

veiktaja sensoru datu apstrades programmésana.

Tapat ir publicéta iepriek$ Sagatavota un iesniegta publikacija Lojans A., Kakitis A.,
Evaluation of the environment factors influencing robots in greenhouses. In Proceedings
of the 11th International scientific conference "Engineering for rural development”,
Voume 11, May 24 - 25, 2012 / Latvia University of Agriculture. Faculty of Engineering.
- Jelgava, 2012. —pp. 151-156., ka ari nolasits referats 11.starptautiskaja zinatniskaja
konferencé "Engineering for rural development”. A.Lojans ,Evaluation of the

environment factors influencing robots in greenhouses” (lidzautors A.Kakitis).
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