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VienoSams par projektastenoSanu numurs:
2010/0258/2DP/2.1.1.1.0/10/APIA/VIAA/005.
Rigas Tehnisks universiites Datorziatnes un inforracijas tehnolgijas fakulttes
Sisemu teorijas un projekBanas katedra sad#@d Latvias Lauksaimniabas
universiiti un SIA ,Terra Virtuala” isteno projektu & merkis ir izveidot jaunu uz
daudzgentu paradigmas baist vaiaku robotu tehnol@ju, kaslaus lutiski palielinat
darba raigumu konkétu uzdevumu ietvaros.
AtbilstoSi ieprieks izvirajiem uzdevumiem un projekta ietvaroanmtagm aktivitateém

noteiktap periodi:

e Ir veikts @Etjjums par esoSajiem rigijumiem, kué konstagts, ka nepiecieSams
izmantot datu filttSanu, izmantojot adapts filtreSanas metodesakan veikt
sensoru datu sapludi®anu, lai nodroSitu pietiekamu pozicicisanas preciZiti.

e Ir veikta vaiaku metozu eksperimeiia parbaude, kuras rezats ir konstags, ka
neviena no apkotag metod&m nesniedz pietiekami augstu preditijt lai to
izmantotu robotu pozici@$anai autonomreAma.

e Ir veikts p@Etijums par esoSajiem pamieniem, kas autoatiski lauj iedit
pietiekami pretzus kinemtiskos modaus.

e |zstradata siltumncas izmantojamo minalmeslu klasifikacija psc to kimiska
sasiva.

e |zstradata eksperimeitas siltumncas klimata un apgaismojuma kontroles un
regukESanas stma.

e Papildirata daudzgentu sistmas grafisk lietotaja saskarne.



e lzstradataja robotu imitatof veikta setgas Contract Net protokola realizjas
pienmerotibas anake uzdevumu sadalei starp horéiwigm putekusicéju robotiem
un identifictas % metodes probinas, kas rada neoptilm uzdevumu
sadatjumu.

e Turpinata literatiras anake ar marki atrast optimillu uzdevumu sadeanas
metodi starp robotiem.

e Uzlabota izstidata daudzrobotu vablas sistmas arhitekira ar nerki
implemengt viera sisema vairakus uzdevumu sadabnas meinismus un rad
testu vidi daizdu uzdevumu pidédrSanas meinismu saldzinaSanai.

o Identificéti iesgejamie risirajumi, lai nowerstu iespju neiedit optimalu uzdevumu
sadafjumu un izveidotas vaiku konkgtam pielietojumam atbilstoSu uzdevumu
sadaiSanas meinismu skices, kuras ir piots realizt izstradajama testu vid.

Petniedbas rezulttu publiskis pieejartbas nodroSi@Esanai tiks izveidots robotikai vets
radioraidjums Latvijas Radio 1 raiima ,Zinamais Neziamaj”, kura Egons
Lavendelis un Agris Nikitenko sniedza inforaciju par projektu ,Daudzgentu
robotiztas intelektalas sistmas tehnoldijas izstade” (norisirajas 2011. gada 7.
novembr).

Raidjuma ietvaros kladtaji tika iepaZstimati pasreigjo situaciju lauksaimnietbas
robotika un jaurakajam aktualiittm, ka af informéti par daudzgentu robotiztas
intelektialas sistmas tehnol@ijas izstadi — noadot projekta rarki, pasreizjo situaciju,
sagaidmos rezulitus un projekta labumu Latvijas tautsaimiac
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24, 2012 (Rrstradata ieprieks iesniegtpublikacija).

2) Liekna A., Lavendelis E, Grabovskis A. Analysis @bntract NET Protocol in
Multi-Robot Task Allocation. Submitted at the RT@"% International Scientific
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