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VienoSanis par projektastenoSanu numurs: 2010/0258/2DP/2.1.1.1.0/10/APIAAY005.

Rigas Tehnisks universiites Datorziatnes un inforracijas tehnolg@ijas fakulates Sistmu
teorijas un projekSanas katedra sad@vd Latvijas Lauksaimniabas universiti un SIA ,Terra
Virtuala” isteno projektu & merkis ir izveidot jaunu uz daudgantu paradigmas baist vairaku
robotu tehnolg@iju, kaslaus lutiski palielinat darba raigumu konkgtu uzdevumu ietvaros.

Attieciba uz (Etnieabu ir veikta literaliras anake, lai atrastu optiatlu uzdevumu sadaanas
metodi starp robotiem; lai apztu robotiztas lauksaimnieas ipatribas un daudzgntu

robotiZtas tehnoldijas efekitvakas izmantoSanas vietas lauksaimniecigkaZzoSaa; ka af, lai

noteiktu robotu izmantoSanas i€gs siltumrcas. AtbilstoSi ieprieks izvirtajiem uzdevumiem
un projekta ietvaros mhotapm aktivitatem noteiktaq period:

» Attieciba uz sisEmas koncepciju ir izsadati sisemas lietoSanas scaji un kopgja
sisemas arhitekira, defiretas saskarnes starp sisis komponegmm un specifiéta
augstaimena programmairas komponensu funkcionailié;

» Daudzagentu sistmu jomas ptijumu ietvaros:

o Ir izstradata daudzgentu sistmas arhitekira robotu vatbas sisgtmai un
specifi¢tas saskarnes starp sigu veidojodm komponeram;

o Ir veikta robotiztas sisemas izmantojamu @entos sakotu uzdevumu
sadales mamismu anake;

» Stradajot pie daudzgentu sistmas programmatas modila ir izveidots sigimas
karkass, kas idluj visu komponensu vieaiSas realigcijas jeb pirmos prototipus.
Karkasa rarkis ir radt vidi, kura ir iesggjams neatkagi attistit katru no izstidajanmas
sisemas komponeatn. Karkass satuadas komponentes:

e Uzdevumu sadaliesaisttos a&entus
e Starpniekserveri uratsaskarnes realiziju vartejas genta forna.
e Robotu imitatoru;

0 Lietotaja saskarni uras azentu.



> Attieciba uz paslokalizcijas metodes izgtdes @tijumiem ir uzgkta alternawvas
izstrade, kas bal#a uz robotu vizalu atpazSanu, izmantojot kameras;

» Ir uzsakta robotu vaitbas un kasSanas servisu izatte.

> Ir veikti eksperimenti un ir izsidats robotu vizdlai nowero3anai nepiecieSamais
aprikojums, k an izstradata robotu sekoSanas programamat kas balsta uz kasu
un geometrisku figru atpazsanu;

» Ir apzirati galvenie kaitgie vides faktori, kas iedarbojas uz robotiem gilticas
laisiS8anas un miglo3anas darbos. Sie faktori galvarhokaistti ar palieliratu
mitrumu un daZdu kimiski agre®/u vielu iedarbi uz robotu elektroniskaisemam.

> Ir veikts daZdu lauksaimniecisis razoSanas tehng@iju salidzinrsjums un formuitas
galveras robotiztas lauksaimnieibas koncepcijas;

» Ir uzsakta eksperimentu phoSana vides kago faktoru iedartbas noteikSanai uz
robotu vaabas elektronikas elementiem.

> Tiek veikta eksperimealas ieldrtas izstide mireto kaitigo faktoru iedaribas
noteikSanai uz robotu elektroniskag sisemam.

Lai nodroSiatu petnieabas rezulitu publisku pieejafdibu tika uzsidita informacijas phksne
projekta istenoSanas vigt ka an istenotas dailas publiciites aktiviites Robotikas foruma
ietvaros (norisigjas 2011. gada mait

» Tika izgtiti ielagumi uz Robotikas forumuipaSi figtajiem viesiem, skam, robotikas
entuziastiem, tehnigk jaunrades pulgu parstavjiem;

> Tika izplafta preses rete, kas tika publigta 12 interneta medijos un 3 interneta medijos
tika publicts atskats uz pakumu.

» Foruma ietvaros ddinieki tika ieparstimati ar Latvijas un starptautisk sadartbas
zinatniskajiem g@tijumiem robotikas nozar tai skaii ain informeti par daudzgentu
robotiztas intelektdlas sistmas tehnolgijas izstadi — noadot projekta rarki,
piedavatos risirsjumus un iesgamo tehnolgijas pielietojumu.
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