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Vieno$anas par projekta isteno$anu numurs:

2010/0258/2DP/2.1.1.1.0/10/APIA/VI1AA/005.

Rigas Tehniskas universitates Datorzinatnes un informacijas tehnologijas fakultates Sistému

teorijas un projektesanas katedra sadarbiba ar Latvijas Lauksaimniecibas universitati un SIA , Terra

Virtuala” isteno projektu, kura mérkis ir izveidot jaunu uz daudzagentu paradigmas balstitu vairaku

robotu tehnologiju, kas laus butiski palielinat darba razigumu konkrétu uzdevumu ietvaros.

Atbilstosi ieprieks izvirzitajiem uzdevumiem un projekta ietvaros planotajam aktivitateém

noteiktaja perioda ir:

Turpinats darbs pie elektroniska modula.

Turpinats darbs pie tehnologijas izstrades.

Turpinats darbs pie robota vadibas programmatiiras.

Turpinats darbs pie servera programmatiiras.

Turpinats darbs pie sist€mas integracijas.

Veikts eksperiments tehnologijas aprob&sanai lauksaimniecibas uzdevumiem tuvu
uzdevumu veikSanai.

Turpinata noveérojuma par sist€émas pilnveidoSanu pielietojumiem lauksaimniecibas

joma izstrade.

Parskata perioda publicéta 1 starptautiski un LZP atzitas publikacija:

raksta Grabovskis A. ,,The Generic Map Visualization Framework” publikacija
Scientiffic Journal of Riga Technical University ,,Applied Computer Systems”,
2012/13, p15-20. (Indexed in EBSCO);

Sagatavota 2013.g. 30.augusta.



